MIKROISLEMCILER VE GOMULU SISTEMLER DERSI

TEORIK DERS VE UYGULAMA HAFTALIK PLAN
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1(23/09/2026)

HTeorik Ders H

|

’2 (30/09/2026)

HTeorik Ders H

|

3 (07/10/2026) |Teorik Ders | [
4 (14/10/2026) |Laboratuvar Deney Malzemelerinin Tanitimi, Lehim
Uygulamasi
5(21/10/2026) | Teorik Ders | [ |
Baslangic Deneyleri — Led Yakma, DC-Servo Deney 1-2: LED yakma, Sirali LED kontrolii, buton kullanima,
6 (28/10/2026) |Laborat .. T
( ) |Laboratuvar Motor Kontrolii Odev Arduino ile Servo Motor Kontrol
7 (04/11/2026) | Teorik Ders | [ |
’8 ‘ ’Vizeler ‘ ‘Vizeler ‘ ‘Vizeler ‘
.or Deney 3-4: Mesafe Sensoriinden Serial Monitérden Deger Okuma
Mesaf PIR S leri ile B Kull s o ’
9 (04/11/2026) |Laboratuvar p etsa e've ¢ ensorfert fle Buzzer Ruflammi Mesafe Sensorii Ve Buzzer Kullanimi
otanstyometre Odev: PIR Sensorii ile Harekete Bagli Led Yakma
. . Deney 5: ESP32 ile Led Kontrolii,
10 (18/11/2026) | Laboratuvar|| ESP32 ile LED ve Servo Kontrolii Odev: ESP3? ile Servo Motor Kontrol
Deney 6-7: Bluetooth Modiilii ile Led Kontrolii, Arduino ile LDR Isik
11 (25/11/2026)| Laboratuvar Bluetooth Modiilii ile LED Kontrolii, DHT11, Sensorii Kullanimi

LDR

Odev: Arduino Kullanarak DHT11 Ile Nem ve Sicaklik Olciimii ve
LCD Ekrana Yazdirma

12 (02/12/2026)

HTeorik Ders H

|

13 (09/12/2026)

Laboratuvar

RFID ve Servo Motor ile Kap: Kilidi Kontrolii

Deney 8: RFID kart/tag okuma, yetkilendirme, servo motor kontrolii
ve RFID tabanli elektronik kap1 kilidi uygulamasi
Odev: Joystik ile Servo Motor Kontrolii

14 (16/12/2026) | Teorik Ders |

|




